J) 



Europaisches 
Patentamt 



European 
Patent Office 



Office europeen 
des brevets 



Bescheinigung Certificate Attestation 



Die angehefteten Unterla- 
gen stimmen mit der 
ursprunglich eingereichten 
Fassung der auf dem nach- 
sten Blatt bezeichneten 
europaischen Patentanme!- 
dung uberein. 



The attached documents 
are exact copies of the 
European patent application 
described on the following 
page, as originally filed. 



Les documents fixes a 
cette attestation sont 
conformes a la version 
initialement deposee de 
la demande de brevet 
europeen specifiee a la 
page suivante. 



Patentanmeldung Nr. Patent application No. Demande de brevet n° 

02078606.7 



Der President des Europaischen Patentamts; 
Im Auftrag 

For the President of the European Patent Office 

Le President de i'Office europeen des brevets 
p.o. 




R C van Dijk 



EPA/EPO/OEB Form 1014.1 - 02.2000 7001014 



Pat ntamt 



European 
Pat ntOffic 



Off ic europ ' 
d s brev ts 



Anmeldung Nr: 

Application no.: 02078606.7 
Demande no: 



Anmeldetag: 

Date of filing: 02.09.02 
Date de depot: 



Anmelder/Appl 1cant( s)/Demandeur(s): 

EM Microelectronic-Marin SA 
Rue des Sors 3 
2074 Marin 
SUISSE 



Bezelchnung der Erf 1ndung/Tltle of the 1nvent1on/Tj tre de 1 'Invention: 
(Falls die Bezelchnung der Erflndung nlcht angegeben 1st, slehe Beschrelbung. 
If no title Is shown please refer to the description. 
S1 aucun tltre n'est 1nd1qu6 se referer a la description.) 

Ajustement des parametres de detection, d 1 emission et/ou de reception d'un 
lecteur RFID en fonction du bruit electromagnetique ambiant 

In Anspruch genommene Priori at( en) / Priori ty( 1es) claimed /Pr1or1t£(s) 
revend1qu£e( s) 

Staat/Tag/Aktenze1chen/State/Date/Flle no. /Pays/Da te/Num£ro de depot: 



Internationale Patentkl ass1 f 1 katlon/Internatlonal Patent Classification/ 
Classification Internationale des brevets: 

G06K7/00 



Am Anmeldetag benannte Vertrag staa ten/Con tractl ng states designated at date of 
flHng/Etats contractants designees lors du d£pot: 

AT BE BG CH CY CZ DE DK EE ES FI FR GB GR IE IT LI LU MC NL PT SE SK TR 



02078606.7 

EPA/EP0/0EB Form 1014.2 - 01.2000 7001014 



2 



Cas 2179 
RN/ert 



AJUSTEMENT PES PARAM^TRES DE DETECTION. DEMISSION 
ET/OU DE RECEPTION D'UN LECTEUR RFID EN FONCTION DU BRUIT 
£lECTROMAGNETIQUE AMBIANT 

La presente invention se rapporte de maniere generate 3 un systeme 
d'identification electronique radiofrequence (ou systems RFID) comprenant au moins 
un lecteur radiofrequence et une antenne associee au lecteur radiofrequence pour 
produire un champ d'interrogation traverse par des transpondeurs & identifier. La 
5 pr§sente invention se rapporte plus particulierement a un proc6de d'ajustement des 
parametres de detection, demission et/ou de reception du lecteur radiofrequence d'un 
tel systeme en fonction du bruit electromagn6tique ambiant. 

Dans un contexte de logistique industrielle, les lecteurs RFID sont munis 
d'antennes de tr£s grandes dimensions, ce qui confere a Pensemble une tr§s grande 

10 sensibility qui est necessaire pour obtenir les performances requises pour ce genre 
duplications. Le contexte de logistique industrielle est caracteris6, d'une part, par un 
bruit electromagn6tique ambiant souvent d'amplitude et de distribution variable et, 
d'autre part, par une multiplicity de lecteurs proches les uns des autres. Ces deux 
caracteristiques impliquent que chaque lecteur doit emettre avec une amplitude de 

15 champ aussi faible que possible de fagon a interferer le moins possible avec les 
autres lecteurs mais egalement avec un niveau d'amplitude suffisamment important 
pour s'affranchir du bruit Slectromagnetique ambiant. On notera encore que le rapport 
signal sur bruit dans cet environnement est variable en fonction de Pactivite 
perturbatrice externe (moteurs, neons, commutations, etc.) et en fonction de Pactivite 

20 des lecteurs proches. 

On comprendra qu'un lecteur regie de fagon permanente pour repondre aux 
conditions contradictoires susmentionn§es ne constituera pas une solution optimale 
car, compte tenu du caractere variable du bruit eiectromagnetique ambiant, ce lecteur 
sera soit trap sensible au bruit electromagnetique ambiant ou trop perturbateur pour 

25 les autres lecteurs proches. Une solution est done necessaire pour optimiser en tout 
temps les caracteristiques de detection, d'6mission et/ou de reception du systeme. La 

presente invention a pour but de proposer une telle solution. 

La presente invention a ainsi pour objet un proc6d6 d'ajustement des 
parametres de detection, demission et/ou de reception d'un lecteur radiofrequence 

30 d'un systeme d'identification electronique radiofrequence dont les caracteristiques 
sont enonc6es dans la revendication 1 . 



La presente invention a egalement pour objet un systeme d'identification 
electronique pour la mise en ceuvre de ce proc§de. 

Des modes de realisation avantageux de I'invention font I'objet des 
revendications dependantes. 

Selon I'invention, it est done propose un procede d'ajustement des parametres 
de detection, demission et/ou de reception (ou parametres de reglage) d'un lecteur 
radiofrequence en fonction du bruit electromagnetique ambiant, dont la caracteristique 
essentielle reside dans le fait qu'il comporte au moins une etape de mesure, par le 
lecteur radiofrequence, du niveau du bruit electromagnetique ambiant, et une etape 
d'ajustement des parametres de detection, demission et/ou de reception du lecteur 
radiofrequence sur la base du niveau mesure du bruit electromagnetique ambiant. 

Preferablement, pour I'obtention d'un systeme dont le fonctionnement soit le 
plus optimal, il est pr6vu une etape de mesure additionnelle qui consiste en une 
mesure par Je lecteur radiofrequence de la reponse d'un transpondeur de reference 
place au moins temporairement (soit en permanence ou & chaque fofs qu'un 
ajustement des parametres du lecteur est necessaire) dans le champ d'interrogation 
de I'antenne associ6e au lecteur radiofrequence, ce transpondeur de reference 
presentant des caracteristiques analogues aux caracteristiques des transpondeurs 
devant etre identifies par le systeme. L'etape d'ajustement est alors en outre 
effectu6e sur la base de la reponse mesuree du transpondeur de reference. 

Plus particulierement, l'etape de mesure du bruit electromagnetique ambiant 
permet un reglage de la sensibilite du lecteur a ce bruit. Cec? est preferablement et 
avantageusement realise par le biais d'un ajustement d'un seuil de detection de 
modulation du lecteur, e'est-a-dire un seuil permettant la detection de la modulation 
transmise par le transpondeur en guise de reponse. Cette etape de mesure du bruit 
electromagnetique ambiant permet egalement, le cas echeant, d'interdire le 
fonctionnement du lecteur, d'afflcher un message d'erreur ou de reprendre le 
fonctionnement ulterieurement dans reventualite oti le niveau du bruit 
electromagnetique ambiant est trop important 

L'etape de mesure additionnelle de la reponse du transpondeur de reference 
permet le cas echeant de r6gler les gains en emission et en reception du lecteur 
radiofrequence de sorte que le rapport signal sur bruit soit optimise au moment de la 
lecture ou 6criture du transpondeur. 

D'autres caracteristiques et avantages de la presente invention apparaTtront 
plus clairement a la lecture de la description detainee qui suit, faite en reference aux 
dessins annexes donnes & titre d'exemples non limitatifs et dans lesquels : 

- la figure 1 est une representation schematique d'un systeme d'identification 
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Slectronique radiofr6quence comprenant notamment un lecteur radiofr6quence et une 
antenne associee ; 

- la figure 2 est un diagramme sch6matique de Tarchitecture du lecteur 
radiofr£quence de la figure 1 montrant les elements fonctionnels principaux de c 

5 lecteur ; et 

- la figure 3 est un diagramme devolution dans le temps illustrant un exemple 
repr£sentatif du bruit eiectromagn6tique ambiant et d'un reglage possible d'un seuil 
de detection permettant de s'affranchir de Tinfluence du bruit ambiant et detecter une 
modulation gen6ree par un transpondeur. 

10 La figure 1 est une illustration schematique d'un systeme d'identification 

electronique radiofrequence, ou systeme RFID, comprenant notamment un lecteur 
radiofrequence 10 et une antenne associee 20. Cette antenne 20 est une antenne de 
grand volume (un volume representatif est par exemple de I'ordre de 
1 .2 x 2.4 x 2 nr$^ constitute essentiellement d'un cadre et d'un soldno'fde form6 

15 autour de ce cadre. Le lecteur radiofrequence 10 est connecte electriquement a cette 
antenne 20 pour que cette derniere produise un champ eiectromagnetique 
d'interrogation essentiellement confine dans le volume definit par le cadre de 
Tantenne 20 et au travers duquel sont amenes les divers transpondeurs a identifier 
(non repr6sentes ici). Id6alement, on tSchera d'utiliser une antenne dont la 

20 constitution et la geometrie est telle que la repartition du champ eiectromagnetique 
est essentiellement uniforme dans le volume de communication defini par cette 
antenne. 

Selon un mode de realisation prefere de Tinvention, le cadre de Tantenne 20 
porte (de manfere permanente dans cet exemple) un transpondeur de reference 30 

25 (ou transpondeur espion) dont Tidentite est connue et dont la constitution presents 
des caracteristiques analogues aux caracteristiques des transpondeurs a identifier, 
c'est-a-dire un transpondeur qui, lors de son interrogation, produit une r6ponse 
connue dont les caracteristiques (en termes d'amplitude de modulation notamment) 
sont analogues voire identiques aux caracteristiques des reponses produites par les 

30 transpondeurs utilises dans Tenvironnement logistique od est implante le systeme 
d'identification. On reviendra ulterieurement plus en detail sur Tutilite de ce 
transpondeur de reference 30. On mentionnera encore, qu'au titre d'alternative h une 
installation permanente du transpondeur de reference 30 sur Tantenne 20, ce 
transpondeur de reference pourrait §tre amene p£riodiquement dans le volume de 

35 communication de Tantenne, par exemple avant chaque arrivee d'un groupe de 
transpondeurs a identifier. 

La figure 2 illustre plus en detail Tarchitecture fonctionnelle du lecteur 



radiofr6quence 10 de la figure 1. Ce lecteur 10 comporte ainsi typiquement un moyen 
d'horloge 11 pour delivrer un signal d'horloge assurant notamment le cadencement 
des operations de modulation et de demodulation de^signaux electromagnetiques 
emis et re$us, un circuit de modulation 12 pour generer une modulation adequate du 
5 champ eiectromagnetique en fonction de donnees a transmettre, un circuit 
d'amplification et de commande 13 pour attaquer I'antenne 20, un circuit de 
demodulation 14 pour assurer la demodulation des reponses modules transmises 
par les transpondeurs et captees par I'antenne 20, un circuit d'amplification et de 
filtrage 15 des signaux produits en sortie du circuit de demodulation 14 et enfin un 
1 0 circuit de decodage 1 6 des signaux demodules, amplifies et filtres. 

On ne s'attardera pas ici sur la structure detail!6e du lecteur radiofr£quence 
10. On mentionnera simplement que ce lecteur presente typiquement divers 
parametres de reglage sur lesquels il est possible d'agir pour influer sur les 
caracteristiques d'emission et de reception du lecteur ainsi que sur la fonction de 
15 detection de modulation du lecteur. En particulier, le circuit de decodage 16 pr6sente 
un parametre de reglage permettant d'influer sur le decodage des signaux regus. II 
s'aglt en Tespdce d'un seuil dit de detection de modulation (deslgn6 DET) permettant 
de detecter les changements d'etat d'un signal re9U pour en decoder la signification 
est extraire les donnees transmises. Ce seuil de detection de modulation DET 
20 constitue un parametre de reglage qui est typiquement present et requis lors du 

decodage des signaux regus, et ce quelque soit le type de modulation (en amplitude, 
en phase, en frequence, ...) utilise. 

On notera qu'il est egalement possible d'influer sur les caracteristiques 
d'emission du lecteur, c'est-e-dire notamment ramplitude du champ 
25 eiectromagnetique produit, en jouant sur les parametres de reglages du circuit 
d'amplification et de commande 13 de I'antenne, 3 savoir notamment un gain en 
emission, d6signe Gtx, de ce circuit d'amplification 13. II en va de meme en ce qui 
concerne ies caracteristiques de reception du lecteur en jouant sur les parametres de 
reglages du circuit d'amplification et de filtrage 15, & savoir notamment un gain en 
30 reception, d6signe Gr*, de ce circuit 1 5 / voire les parametres de filtrage des filtres 
utilises. 

Dans le systeme d'identification eiectronique susmentionn6, il est ainsi 
possible d'ajuster les parametres de detection, demission et/ou de reception du 
lecteur radiofr6quence en fonction du bruit eiectromagnetique ambiant. En particulier, 
15 le processus d'ajustement consiste en premier lieu en une mesure du niveau du bruit 
eiectromagnetique ambiant (sans qu'un quelconque transpondeur se trouvant dans le 
champ eiectromagnetique d I'antenne ne soit active) au moyen du lecteur, suivie par 
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un ajustemeht des paramEtres de rEglage du lecteur en fonction du niveau mesurE du 
bruit ElectromagnEtique ambiant Preferablement, cette etape d'ajustement consiste a 
ajuster le seuil de detection de modulation du lecteur (ou plus exactement le seuil de 
detection de modulation DET du circuit de decodage 16 de la figure 2) pour etre 
5 superieur au niveau moyen mesurE du bruit ElectromagnEtique ambiant. 

La mesure du niveau du bruit ElectromagnEtique ambiant peut consister 
simplement en un Echantillonnage du signal captE par Pantenne, durant une pEriode 
de temps dEterminEe ou aucun transpondeur ne module le champ Electromagnetique 
produit par I'antenne. Get Echantillonnage permet notamment de determiner le niveau 

10 moyen, la distribution et le degrE de variabilite du bruit electromagnetique ambiant et 
fournit ainsi une premiere mesure des conditions dans lesquelles le systemes doit 
opErer. En particulier, cet Echantiilonnage permet, comme dEjE mentionne, de fixer le 
niveau du seuil de detection de modulation du lecteur afin que ce dernier prEsente 
une forte insensibilite au bruit Electromagnetique ambiant. 

15 Dans le cas prefere d'une adjonction du transpondeur de reference mentionnE 

plus haut (Element 30 dans la figure 1), on precede en outre a une mesure du niveau 
de la rEponse produite par ce transpondeur de reference suite a une interrogation par 
le lecteur. Compte tenu du fait que le niveau de la rEponse du transpondeur dEpend 
des caractEristiques de ce dernier (et qui sont par ailleurs representatives des 

20 caracteristiques des transpondeurs utilises avec ce systeme d'identification), cette 
mesure permet, d'une part, une verification que le systEme peut operer correctement 
compte tenu du niveau du bruit electromagnetique ambiant et du reglage requis du 
seuil de detection de modulation DET et, d'autre part, d'identifier la nEcessitE 
eventuelle d'ajuster les paramEtres d'emission et/ou de reception du lecteur 

25 radiofrequence (^ savoir notamment agir sur les gains G Tx , Grx des circuits 
d'amplification du lecteur radiofrequence). 

Les mesures prises ci-dessus ont ainsi pour but d'ajuster au mieux les 
paramEtres de reglage du lecteur radiofrequence afin que les Echanges subsequents 
avec les transpondeurs a identifier se deroulent de la maniEre la plus optimale qui 

30 soit Dans des cas extremes, ces mesures permettent le cas echeant d'interdire le 
fonctionnement ult6rieur du lecteur, d'en reporter I'execution et/ou d'en aviser 
I'operateur (par exemple dans le cas oil la mesure du niveau de la reponse du 
transpondeur de reference montre que le niveau du bruit Electromagnetique ambiant 
et/ou du seuil de detection de modulation est trop important pour permettre un 

35 fonctionnement adEquat du systeme d'identification). 

La figure 3 permet de mieux illustrer le principe de mise en oeuvre de la 
prEsente invention. La courbe « a » dans le diagramme de la figure 3 montre, sur une 
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pEriode de temps determine, une evolution representative du bruit Electromagnetique 
ambiant au cours du temps. La courbe horizontal « b » illustre un rEglage possible 
du seuil de detection de modulation DET mentionnE plus haut. II est clairque 
plusieurs rEglages sont possibles. Un rEglage possible pourrait par exemple consister 
5 en un ajustement du seuil de detection de modulation de sorte que celui-ci soit 
superieur, d'un facteur determine, au niveau moyen du bruit ElectromagnEtique 
ambiant ou, alternativement, soit supErieur au niveau maximal du bruit 
Electromagnetique ambiant. Un ajustement du seuil de detection de modulation & un 
niveau aussi bas que possible est preferable. II est toutefois clair que plus ce seuil est 
10 bas, plus le lecteur est sensible au bruit Electromagnetique ambiant et, a I'oppose, 
que plus ce seuil est haut plus il sera necessaire d'augmenter la puissance 
d'emission et/ou de reception du lecteur (notamment par le bials d'une augmentation 
du gain en emission G Tx du lecteur). 

En reference a la figure 3, on notera enfin que la courbe « c » est 
1 5 representative d'une modulation produite par un transpondeur (par exemple le 
transpondeur de rEfErence de la figure 1) et captee par I'antenne, et que le niveau 
d'amplitude de cette modulation (plus exactement, le niveau maximal du signal re9u) 
doit etre suffisamment supErieur au seuil de detection de modulation DET pour que le 
dEcodage des donnEes transmises puisse etre opere de la maniere la plus optimale 
20 qui soit. On comprendra qu'une augmentation du gain en emission du lecteur 

radiofrequence permet d'accroTtre le rapport signal sur bruit du signal re$u. Outre le 
niveau du signal regu, une modification du gain en reception influe Egalement sur le 
niveau du bruit ElectromagnEtique ambiant et necessite done Eventuellement a 
nouveau une modification du niveau du seuil de detection de modulation DET. 
25 On notera encore que I'ajustement des paramEtres du lecteur radiofrequence 

peut Etre opere avec un certain degrE de liberty dans une gamme d'ajustement 
determinee essentiellement par les caracteristiques Electriques des composants du 
lecteur. On comprendra en particulier que !a saturation des circuits d'amplification 
limite les possibility d'ajustement des gains en Emission et en reception du lecteur 
30 radiofrequence. 

Le processus d'ajustement des divers paramEtres de rEglage du lecteur peut 
ainsi Etre repete a plusieurs reprises pour affiner et optimiser le fonctionnement du 
lecteur. Les etapes de mesure et d'ajustement mentionnees plus haut sont ainsi 
preferablement repetees de maniEre iterative pour atteindre un optimum. 
35 Alternativement, plusieurs rEglages des paramEtres de detection, d'emission 

t/ou de reception du lecteur radiofrEquence peuvent Etre prE-Etablis et sElectionnes 
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en fonction du niveau mesure du bruit 6Iectromagnetique ambiant et, le cas echeant, 
de la reponse mesur6e du transpondeur de r§ference. 

On comprendra finalement que diverses modifications et/ou ameliorations 
Svidentes pour Fhomme du metier peuvent etre apportees aux modes de realisation 
5 decrits dans la presente description sans sortir du cadre de Tinvention d6fini par les 
revendications annex6es. En particulier, comme d6ja mentionne, le transpondeur de 
reference preferablement utilise pour calibrer les gains en Emission et/ou en reception 
du lecteur peut, comme alternative a une disposition permanente dans le champ 
d'interrogation de Tantenne, Stre place dans le champ de I'antenne uniquement & 
10 chaque fois qu'un ajustement du systeme est requis. 
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REVEND1 CATIONS 

1. Dans un systeme d' identification electronique radiofrequence (RFID) 
comprenant au moins un lecteur radiofrequence (10) et une antenne (20) associee au 
dit lecteur radiofrequence pour produire un champ d'interrogation traverse par des 
transpondeurs a identifier, precede d'ajustement des parametres de detection, 

5 d'emission et/ou de reception (DET, G Tx , Grx) dudit lecteur radiofrequence en fonction 
du bruit electromagnetique ambiant, 

ce proc6d6 6tant caracterise en ce qu'il comporte au rnoins : 
une etape de mesure par le lecteur radiofrequence (10) du niveau du bruit 
electromagnetique ambiant ; et 
10 une etape d'ajustement desdits parametres de detection, d'emission et/ou de 

reception du lecteur radiofrequence (10) sur la base du niveau mesure du bruit 
electromagnetique ambiant. 

2. Procede selon la revendication 1 , caracterise en ce qu'il comporte en 
outre une etape de mesure par le lecteur radiofrequence (10) de la reponse d'un 

15 transpondeur de reference (30) place au moins temporairement dans le champ 

d'interrogation de I'antenne (20) associee au lecteur radiofrequence, ce transpondeur 
de reference (30) presentant des caract6ristiques analogues aux caracteristiques des 
transpondeurs e Identifier, 

ladite etape d'ajustement incluant en outre Tajustement des parametres de 

20 detection, demission et/ou de reception (DET, G Tx , Gr*) du lecteur radiofrequence sur 
la base de la reponse mesuree dudit transpondeur de reference (30). 

3. Proc6de selon la revendication 2, caracterise en ce que ledit 
transpondeur de reference (30) est place en permanence dans le champ 
d'interrogation de I'antenne (20) du lecteur radiofrequence (10). 

25 4. Precede selon la revendication 2, caracterise en ce que ledit 

transpondeur de reference (30) est place dans le champ d'interrogation de I'antenne 
(20) du lecteur radiofrequence (10) avant chaque ajustement des parametres 
d'emission et/ou de reception du lecteur radiofrequence. 

5. Proc6de selon la revendication 2, 3 ou 4, caracterise en ce que fesdits 

30 parametres de detection, d'emission et/ou de reception du lecteur radiofrequence 
incluent notamment un seuil de detection de modulation (DET), ce seuil de detection 
de modulation (DET) etant ajuste durant ladite etape d'ajustement pour §tre superieur 
au niveau moyen mesure du bruit electromagnetique ambiant et de sorte que la 
detection de la reponse transmise par ledit transpondeur de reference (30) soit 

35 essentiellement insensible au bruit electromagnetique ambiant. 
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6. Proc6d§ selon la revendication 5, caracterise en ce que lesdits 
parametres de detection, d'emission et/ou de reception du lecteur radiofrequence 
incluent en outre un gain d'emission (G T x) et/ou de reception (Grx) du lecteur 
radiofrequence (10). 

5 7. Precede selon Tune quelconque des revendications 2 a 6, caracterise en 

ce que lesdites etapes de mesure et d'ajustement sont repetees de maniere iterative 
pour atteindre un optimum. 

8. Proc6d6 selon Tune quelconque des revendications 2 a 6, caracterise en 
ce que ptusieurs r6glages des parametres de detection, d'emission et/ou de reception 

10 du lecteur radiofrequence sont pre-etablis et en ce que ladite etape d'ajustement 
consiste en une selection de Tun desdits r6glages pr6-6tablis en fonction du niveau 
mesure du bruit eiectromagnetique ambiant et de la reponse mesur6e dudit 
transpondeur de reference. 

9. Procede selon la revendication 6, caracterise en ce qu'il comporte un 
15 deroulement chronologique des etapes suivantes : 

a) mesure du niveau du bruit eiectromagnetique ambiant ; 

b) ajustement du seuil de detection de modulation du lecteur 
radiofrequence sur la base du niveau mesure du bruit eiectromagnetique ambiant ; 

c) activation du transpondeur de reference afin qu'il transmettre .. 
20 temporairement et en continu une r6ponse ; 

d) mesure du niveau de la r6ponse transmise par le transpondeur de 
reference ; et 

e) ajustement des gains demission et/ou de reception du lecteur 
radiofrequence en fonction du niveau mesure de la reponse du transpondeur de 

25 reference. 

10. Systeme d'identification eiectronique radiofrequence (RFID) pour la mise 
en ceuvre du precede selon Tune quelconque des revendications pr6cedentes f 
comprenant au moins un lecteur radiofrequence (10), une antenne associee (20) au 
lecteur radiofrequence pour la production d'un champ d'interrogation traverse par des 

30 transpondeurs a identifier, ledit lecteur radiofrequence (10) etant muni de moyens 
pour mesurer le niveau du bruit eiectromagnetique ambiant 

11. Systeme selon la revendication 10, pour la mise en ceuvre du proc6de 
selon Tune quelconque des revendications 2^9, caracterise en ce qu'il comporte en 
outre un transpondeur de reference (30) place au moins temporairement dans le 

35 champ d'interrogation de I'antenne (20) du lecteur radiofrequence (10) pour permettre 
une mesure comparative entre le niveau du bruit eiectromagnetique ambiant capte 
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par I'antenne (20) et le niveau de la r6ponse transmise par ledit transpondeur de 
reference (30). 
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ABREGE 

AJUSTEMENT PES PARAMETRES DE DETECTION. P'EMISSION 
ET/OU PE RECEPTION P'UN LECTEUR RFIP EN FONCTION DU BRUIT 
ELECTROMAGNETIQUE AMBIANT 

II est decrit un proc6d6 d'ajustement des paramdtres de detection, Remission 
et/ou de reception (DET, G Tx , Gr*) d'un lecteur radiofrequence (10) d'un systeme 
d'identification 6lectronique radiofrequence en fonction du bruit electromagnetique 
ambiant. Ce procede comporte au moins une etape de mesure, par le lecteur 
5 radiofrequence, du niveau du bruit electromagnetique ambiant, et une etape 

d'ajustement des parametres de detection, demission et/ou de reception du lecteur 
radiofrequence sur la base du niveau mesur6 du bruit electromagnetique ambiant 
Preferablement, ce proc6d6 comporte en outre une 6tape de mesure de la 
r^ponse d'un transpondeur de reference (30) place au moins temporairement dans le 
10 champ d'interrogation de I'antenne (20) assoctee au lecteur radiofrequence, ce 
transpondeur de reference (30) presentant des caracteristiques analogues aux 
caracteristiques des transpondeurs a identifier. L'etape d'ajustement inclut alors en 
outre I'ajustement des parametres de detection, demission et/ou de reception du 
lecteur radiofrequence sur la base de la r6ponse mesur§e du transpondeur de 
15 reference (30). 

II est en outre d6crit un systeme ^identification electronique radiofrequence 
pour la mise en ceuvre de ce proc6de. 



Figure 1 
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